Prof. Dr. Alfred Toth

Systeme als Systemgruppen

1. In Toth (2013) wurde der Begriff der Systemgruppe

S = [[S1, U1], [S2, Uz], [Ss, Us], ..., [Sn, Un]]

und die in S unterscheidbaren Lagerelationen

Inessivitat:

[S1, U1] U [S2, Uz] = [S1, U1] U [S3, Uz] =[Sz, Uz] U [S3, Us] = @.
Adessivitat:

[U1 S1 Uz Sz Uz] = [Uxsty S1 Uzgst, s2) Sz Usszy] (vgl. Toth 2013).
Exessivitat:

[S1, U1] €[Sz, Uz2] € [S3, U3] € ... © [Sy, Uy

definiert. Wie man erkennt, kann Exessivitat als einzige der drei Systemgrup-
pen-Lagerelationen reflexiv sein. (Man mache sich den Unterschied zwischen
einem inessiven System und einer exessiv-reflexiven Systemgruppe Kklar!)
Daraus folgt, daf$ ein System qua Selbsteinbettung als seine eigene System-
gruppe fungieren kann. Dies geschieht, wie im folgenden gezeigt wird, anhand
von Einbettung sowie von Abteilung (gegebenenfalls auch kombiniert).

2.1. Einbettung
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Das Rest. Oepfelchammer (Rindermarkt 12, 8001 Ziirich) besteht aus 3 verti-
kalen Teilsystemen (Gastraumen):
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